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A constant-velocity joint with the following essential features which is universally usable in a drive train is 
proposed. The drive train part (3, 55) which receives the inner joint body (11, 77) is reinforced in diameter 
towards the connection region for said body and provided with a collar (15, 83) with a conical bearing 
surface (16, 84). Pressed against the latter is the inner joint body (11, 77), which is located, secured against 
turning via positive-fit members, on a pin part (13, 87), with a correspondingly adapted countersunk bore 
(14, 88) under the action of a clamping nut (18, 90) which engages at the other end and is screwed 
detachably onto a threaded pin (17, 89) of the drive train part (3, 55). As a result, comparatively great 
moments can be transmitted between the drive train parts at high speeds even with maximum deflection 
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@ Gleichlaufgeienk 

Es wird ein in einem Triebstrang universal! verwendbares 
Gleichlaufgeienk mit folgenden wesentlichen Merkmalen 
vorgeschlagen. Das den inneren Gelenkkdrper (11, 77) auf- 
nehmende Triebstrangteil (3, 55) ist zum Anschlufibereich fur 
letzteren hin durchmesaermafiig verstarkt und mit einem 
Bund (15, 83) mit kegliger Anlageflache (16, 84) versehen. 
Gegen letztere ist der innere, uber FormschluSorgane ver- 
drehungsgesichert auf einem Zapfenteil (13, 87) sitzende 
innere Gelenkkdrper (11, 77) mit einer entsprechend ange- 
pa&ten Ansenkbohrung (14, 88) unter Einwirkung einer an- 
dernendes angreifenden, auf einen Gewindezapfen (17, 89) 
des Triebstrangteiles (3, 55) losbar aufgeschraubten 
Spannmutter(18, 90) angepreSt. 

Hierdurch sind vergleichsweise hohe Momenta bei hohen 

• Drehzahlen auch bei maximalem Beugungswinkel zwischen 

• den Triebstrangteilen ubertragbar. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Gleichlaufgelenk zur Mo- 
mentenubertragung zwischen zwei Triebstrangteilen, 
von denen eines an einem Antrieb angeschlossen ist, und 
weiteren Merkmalen gemaB dem Oberbegriff des An- 
spruchs 1. 

Gleichlaufgelenke in Triebstrangen von Kraftfahr- 
zeugen sind ihrem Aufbau nach beispielsweise aus der 
DE-OS 28 04 339, der DE-OS 29 31 764 oder "Reimpell, 
Fahrwerktechnik" bekannt. 

Bei alien diesen bekannten Konstruktionen wird das 
maximal ubertragbare Moment bei maximalem Beu- 
gungswinkel der beiden am Gleichlaufgelenk ange- 
schlossenen Wellen ganz erheblich reduziert. Dies we- 
gen des relativ kleinen Durchmessers der einen Welle 
im Tragbereich fiir den inneren Gelenkkorper. Eine 
weitere Schwachstelle ist die Verbindung zwischen dem 
auBeren Gelenkkorper und der anderen Welle. 

Des weiteren ist .aus der DE-PS 15 00 480 ein Gleich- 
laufgelenk als Teil einer Axialkolbenmaschine bekannt. 
Dieser Axialkolbenmaschine sind jedoch hinsichtlich 
des iibertragbaren Antriebsmomentes und der be- 
herrschbaren hydraulischen Drticke insofern Grenzen 
gesetzt, weil das dort zwischen Pleuelfuhrungsring und 
Mittelzapfen gegebene Gleichlaufgelenk zwar eine Ver- 
drehung des Pleuelfuhrungsringes verhindern, selbst 
aber wenig zur Stiitzung des letzteren beitragen kann. 
Dies deshalb, weil das Gleichlaufgelenk am auBeren En- 
de eines rohrfdrmigen, diinnwandigen und relativ lang 
auskragenden Mittelzapfens sitzt, der im Zylinderblock 
nur mittels einer schmalen Grundplatte verdrehungsge- 
sichert angeordnet ist. Ein Schwingen des Mittelzapfens 
ist deshalb kaum vermeidbar, was sich wiederum ge- 
rauscherhdhend uber den Zylinderblock und das Ma- 
schinengehause nach auBen iibertragt. Da mithin wegen 
dieser Anordnung vom Mittelzapfen keine nennenswer- 
te Tragfunktion ubernommen werden kann, miissen die 
auftretenden Krafte und Momente nahezu vollstandig 
von den Lagern der Taumelscheibe sowie den Radial- 
und Axiallagern zwischen dieser und dem Pleuelfuh- 
rungsring aufgenommen werden konnen. Das heiBt, die- 
se Lager sind den auftretenden Kraften anzupassen und 
dementsprechend groB zu dimensionieren, Insofern 
kann diese Axialkolbenmaschine von ihrer Bauart her 
nur fur Ubertragung vergleichsweise kleiner Momente 
und Drucke verwendet werden, 

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, ein Gleichlaufge- 
lenk fur universale Verwendung zu schaffen und dieses 
derart auszubilden, daB gegeniiber bekannten Ausfiih- 
rungen eine Ubertragung groBerer Drehmomente bei 
hohen Drehzahlen und maximalem Beugungswinkel der 
angeschlossenenTriebstrangteile moglich ist. 

Diese Aufgabe ist erfindungsgemaB durch ein Gleich- 
laufgelenk mit den im Kennzeichen des Anspruchs 1 
angegebenen Merkmalen geldst. 

Vorteilhafte Anwendungsmoglichkeiten, Ausgestal- 
tungen und Einzelheiten des erfindungsgemaBen 
Gleichlaufgelenkes sind in den Unteranspruchen ange- 
geben. 

Die Vorteile des erfindungsgemaBen Gleichlaufge- 
lenkes sind des besseren Verstandnisses wegen erst in 
der Figurenbeschreibung am Ende der Beschreibung 
eines jeweiligen Ausfuhrungsbeispieies angegeben. 

Nachstehend sind mehrere Ausfuhrungsbeispiele den 
erfindungsgemaBen Gleichlaufgelenkes in Verbindung 
mit verschiedenen Anwendungsmoglichkeiten dessei- 
ben anhand der Zeichnung naher erlautert. In der Zeich- 
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nungzeigen: 

Fig. I teils im Schnitt, teils in Seitenansicht ein an zwei 
Wellen eines Antriebsstranges eines Kraftfahrzeuges 
angeschlossenes Gleichlaufgelenk gemaB der Erfin- 
5 dung, 

Fig. 2 weitgehend schematisiert und, soweit fur das 
Verstandnis der Erfindung erforderlich dargestellt, eine 
Axialkolbenmaschine mit einer Ausfiihrungsform eiries 
Gleichlaufgelenkes nach der Erfindung, 
io Fig. 3 einen vergroBerten Ausschnitt aus Fig. 2 und 3. 
Das erfindungsgemaBe Gleichlaufgelenk ist seinem 
Aufbau nach fiir universellen Einsatz in einem Triebs- 
trang konzipiert, mit dem hone Antriebsmomente zu 
ubertragen sind. Dieses Gleichlaufgelenk ist nachste- 
15 hend anhand zweier grundverschiedener Anwendungs- 
falle erlautert. Diese Anwendungsfalle sollen nur die 
universale Einsatzmoglichkeit des Gleichlaufgelenkes 
aufzeigen, ohne dieses jedoch auf solche Fade zu be- 
schranken. 

20 Das erfindungsgemaBe Gleichlaufgelenk ist im Fall 
gemaB Fig. 1 Bestandtei) einer angetriebenen, gegebe- 
nenfalls gelenkten Achse eines Kraftfahrzeuges und ist 
einerseits mit einer, beispielsweise vom Ausgleichsge- 
triebe kommenden Welle 2, andererseis mit einer Welle 
25 3 fur den Antrieb, beispielsweise einer Radnabe bzw, 
des inneren Zentralrades eines Planeten-Radantriebes, 
verbunden. Die Wellen 2, 3 bilden in diesem Fall die 
beiden durch das Gleichlaufgelenk verbundenen Triebs- 
trangteile. 

30 Das in diesem Fall mit 1 bezeichnete Gleichlaufge- 
lenk besteht aus einem glockenfdrmigen auBeren Ge- 
lenkkorper 4, der endseitig einen Hals 5 mit Flansch 6 
aufweist, uber letzteren an einem Flansch 7 am Ende der 
Welle 2 abgestiitzt, mit dieser durch Schrauben 8 ver- 
35 bunden und mittels einer Zentrierbohrung 9 auf einem 
Zentrieransatz 10 der Welle 2 koaxial zu dieser ausge- 
richtet ist. In den glockenformigen Innenraum des auBe- 
ren Gelenkkorpers 4 taucht vom offenen Ende her die 
andere Welle 3 ein. Diese tragt einen inneren Gelenk- 
40 korper 11. Letzterer sitzt verdrehungsgesichert uber ei- 
ne hier mit einer ICeilverzahnung versehenen Innen- 
durchgangsbohrung 12 auf einem hier mit entsprechen- 
den Keilnuten versehenen Wellenteil 13. Axial zur Wel- 
le 3 hin ist der innere Gelenkkorper 11 mit einer die 
45 Innendurchgangsbohrung 12 keglig erweiternden An* 
senkbohrung 14 an einem Bund 15 mit entsprechender 
kegliger Anlageflache 16 abgestutzt. Fur die sichere Be- 
festigung des inneren Gelenkkorpers 11 sorgt eine auf 
einen Gewindezapfen 17 am Ende der Welle 3 aufge- 
5o schraubte Spannmutter 18, die den Gelenkkorper 11 an 
die Anlageflache 16 anpreBt. Der innere Gelenkkorper 
11 ist ebenso wie der auBere Gelenkkorper 4 mit Fuh- 
rungsnuten 19 bzw. 20 versehen, in denen zwischen de- 
ren kreisbogenformig gekrummten Bodenflachen 21 
55 bzw. 22 jeweils eine die Antriebsverbindung zwischen 
innerem und auBerem Gelenkkorper herstellende Ku- 
gel 23 angeordnet ist. Diese gleichmaBig am Umfang 
verteilten Kugeln 23 sind in Aussparungen 24 eines K.u- 
gelkafigs 25 gefaBt, der wiederum innen auf der spha- 
60 risch gekrummten AuBenflache 26 des inneren Gelenk- 
korpers 11 gleitfahig gelagert ist. Urn einen moglichst 
groBen Beugungswinkel zwischen den beiden Wellen 2. 
3 zu ermoglichen, sind in den Bund 15, von dessen kegli- 
ger Anlageflache 16 her, die Nuten 19 des inneren Ge- 
es lenkkorpers 1 1 fortsetzende und ein Eintauchen der Ku- 
geln 23 erlaubende Mulden 27 eingeformt, deren Kon- 
tur kugelabschnittformig ist bzw., wenn die Mulden 27 
^ in Form von Nuten realisiert sind, deren Nutboden ei- 
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nem Kxeisbogen, entsprechend dem Radius der Kugeln 
23 folgend, ausgebildet sind. 

Das Gleichlaufgelenk 1 ist in diesem Anwendungsfail 
nach auQen abgedichtet. Hierzu ist eine Dichtungsschei- 
be 28 vorgesehen, die in einer auBeren Ringnut einen 5 
Dichtungsring 29 tragt, sich umfangseitig mit letzterem 
und ihrer Umfangsflache in einer koaxialen, den Flansch 
6 und den Hals 5 durchsetzenden Bohrung 30 und stirn- 
seitig an der AuBenflache 31 eines Bundes 32 abstiitzt 
sowie nach Einsetzen in die Bohrung 30 durch einen in 10 
eine Ringnut eingesetzten Sicherungsring 33 in Einbau- 
Iage gehaiten ist. Der Bund 32 ist von einer koaxialen 
Bohrung 34 quer durchsetzt, deren Durchmesser groBer 
als der AuBendurchmesser der Spannmutter 18 ist, so 
dafl letztere ungehindert durch die Bohrungen 30, 32 15 
hindurch ein- bzw. ausbaubar ist. 

Des weiteren sind zur Abdichtung des Gleichlaufge- 
lenkes 1 ein glockenformiger Abdecktopf 35 und ein 
auBerer Abdeckring 36 mit zwei endseitig gefaBten 
Dichtungsringen 37, 38 vorgesehen. Der Abdecktopf 35 20 
ist mit seinem hohlzylindrischen Hals 39 am AuBenum- 
fang der Welle 3 und am Obergang 40 zu einem durch- 
messergrdBeren Wellenabschnitt 41 abgestiitzt, koaxial 
zentriert, durch KraftschiuB gehaiten. An seinem ande- 
ren freien Endbereich 42 iibergreift der Abdecktopf 35 25 
auBen mit geringem radialen Abstand den auBeren frei- 
en Endbereich 43 des auBeren Gelenkkorpers 4. 

Der Abdeckring 36 uberdeckt mit geringem radialen 
Abstand und axial weit daruber hinaus beidseitig die 
Oberdeckungszone 42, 43 von auBerem Gelenkkdrper 4 30 
und Abdecktopf 35. Am jeweiligen axialen Ende ist der 
Abdeckring 36 mit einem Haltering 44 bzw. 45 versehen, 
an dessen Innenseite der zugeordnete Dichtungsring 37 
bzw. 38 anliegt. Jeder der beiden Dichtungsringe 37 
bzw. 38 stutzt sich auBerdem mit wenigstens einer, im 35 
dargestellten Fall mit zwei Dichtlippen gleitend auf der 
jeweils spharischen, eine Gleitbahn bildenden AuBenfla- 
che 46 des Gelenkkorpers 4 bzw. 47 des Abdecktopfes 
35 ab. Unmittelbar innen axial vor dem Dichtungsring 
37 ist der Abdeckring 36 mit einem radial einwarts ge- 40 
richteten Anschlagring 48 versehen, der beim Beugen 
der beiden Wellen 2 und 3, dann, wenn der Abdecktopf 
35 mit seiner auBeren Stirnflache 49 an ihm anschlagt, 
den Beugungswinkel des Abdeckringes 36 auf die Halfte 
des maximalen Gelenk-Beugungswinkels begrenzt. 45 

Der Abdeckring 36 ist auBenseitig mit zur Warmeab- 
fuhr dienenden, umlaufenden Kiihlrippen 50 versehen. 

Diese Bauartdes Gieichlaufgelenkes 1 ermoglicht ge- 
nerell eine relativ gunstige Herstellung und sehr robuste 
Ausfuhrung seiner kraftubertragenden Einzelteile, eine 50 
gunstige Montage und Demontage derselben sowie eine 
Obertragung groBer Drehmomente auch bei maxima- 
lem Beugungswinkel und hohen Drehzahlen. 

Letzteres insbesondere deshalb, weil die Welle 3 ge- 
genuber dem Durchmesser im normalen Wellenab- 55 
schnitt 51 im AnschluBbereich fur den inneren Gelenk- 
korper tt durch den durchmessergrbBeren Wellenab- 
schnitt 41 und den sich daran anschlieBenden, nochmals 
durchmessergroBeren Bund 15 erheblich gegenuber be- 
kannten Losungen verstarkt ausgebildet isL Auch die 60 
gegenuber bekannten Ldsungen durchmessergroBere 
Ausbildung des inneren Gelenkkorpers 11 und dessen 
keglige Abstiitzung und Zentrierung uber die Flachen 
14, 16 am Bund 15 tragt zu dieser moglichen erhohten 
Momentenubertragung bei. Ein relativ groBer Beu- 65 
gungswinkel wird trotz dieser verstarkten Ausbildung 
des AnschluBbereiches fur den Gelenkkorper 11 durch 
das Vorsehen der Mulden 27 im Bund 15 sichergestellt, 



39 927 

4 

was eine VergroBerung des Beugungswinkels urn etwa 
10 bis 20 Grad je nach Tiefe der Mulden 27 ermoglicht. 
Die erhohte Momentenubertragung wird aber auch 
durch das Vorsehen des relativ durchmessergroBen 
Halses 5 und demgegeniiber wesentlich durchmesser- 
groBeren Flansch 6 am auBeren Gelenkkorper 4, dessen 
einwandfreie Zentrierung am Zentrieransatz 11 der 
Welle 2 und uberdies durch eine aufgrund der Ausbil- 
dung des auBeren Gelenkkorpers 4 im AnschluBbereich 
gegenuber bekannten Losungen mdglich gewordene 
verstarkte Ausbildung der Welle 2 in deren AnschluBbe- 
reich mit dem Flansch 7 sichergestellt. 

Die auflere Abdichtung des Gieichlaufgelenkes 1 
durch den Abdecktopf 35 und den Abdeckring 36 mit 
den beiden Dichtungsringen 37, 38 erweist sich gegen- 
uber bekannten Wellrohrabdichtungen insofern als gun- 
stiger, weil sowohl der Abdecktopf 35 als auch der Ab- 
deckring 36 in sich stabil aus Metall oder geeignetem 
Kunststoffmaterial hergestellt sind, daher im Betrieb.ih- 
re Form beibehalten und einwandfreie Gleitbahnen fur 
diedarauf abgestiitzten Dichtungsringe 37, 38 bilden. 

Wie die Zeichnung gemafl Fig. 1 zeigt, sind alle Teile 
des Gieichlaufgelenkes insbesondere auch fur leichte 
Montage bzw. Demontage ausgebildet, was eine hohe 
Wartungsfreundlichkeit dieses Gieichlaufgelenkes und 
in einem etwaigen Reparaturfall ein schnelles Austau- 
schen eines defekten bzw. abgenutzten Teiles sicher- 
stellt. 

In den Fig. 2 und 3 ist das erfindungsgemaBe Gleich- 
laufgelenk als Teil einer sowohl als Motor oder Pumpe 
betreibbaren hydrostatischen Axialkolbenmaschine des 
Schragscheibentyps gezeigt. Dabei sind von der Axial- 
kolbenmaschine in den Fig. 2 und 3 nur jene Teile dar- 
gestellt, die fur das Verstandnis des zugehorigen Gieich- 
laufgelenkes gemaB der Erfindung notwendig sind. 

Die Axialkolbenmaschine besitzt ein mehrteiliges 
Maschinengehause, in dem Triebwerksteile und Steuer- 
organe untergebracht sind. Im Gehauseteil 52 ist ein 
Arbeitszylinder 53 tiber Lager 54 drehbar aufgenom- 
men. Der Arbeitszylinder 53 ist verdrehungsgesichert 
mit einer Triebwelle 55 verbunden. An das Gehauseteil 
52 schlieBt sich ein weiteres Gehauseteil 56 an, in dem 
einerseits ein Steuerblock 57 aufgenommen, anderer- 
seits in einer schalenartigen Erweiterung mit sphari- 
scher Innenflache 58 eine Verschwenkscheibe 59 ver- 
schwenkbar gelagert ist. Als Verschwenkvorrichtung 
fur die Verschwenkscheibe sind im Steuerblock 57 zwei 
Zylinder 60, 61 vorgesehen, in denen je ein Stellkolben 
62, 63 wirkt, von denen jeder Ober eine Pleuelstange 64, 
65 mit der Verschwenkscheibe 59 verbunden ist. Die 
Verstellung der Verschwenkscheibe erfolgt durch hy- 
draulische Beschickung bzw. Entlastung der Zylinder 60, 
61 uber an eine nicht dargestellte Verstellsteuerung an- 
geschlossene Leitungen 66,67. 

In der Verschenkscheibe 59 ist uber mehrere Axiai- 
und Radiallager 68, 69, 70 ein Pleuelfuhrungsring 71 
gelagert. Dieser ist schwingbeweglich uber das erfin- 
dungsgemaB gestaltete, hier mit 72 bezeichnete Gleich- 
laufgelenk an die Triebwelle 55 angeschlossen. Letztere 
und der Pleuelfuhrungsring 71 bilden die beiden zu ver- 
bindenden Triebstrangteile. Am Pleuelfuhrungsring 71 
sind an entsprechenden Aufnahmen 73 Pleuel 74 von in 
Zylindern 75 des Arbeitszylinders 53 wirkenden Ar- 
beitskolben 76 angelenkt. 

Der Pleuelfuhrungsring 71 ist einsttickig mit dem au- 
Beren Gelenkkdrper 71/1 des Gieichlaufgelenkes 72 
ausgebildet. Dieses umfaBt des weiteren einen inneren 
Gelenkkorper 77. Die Verbindung zwischen letzterem 
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und dem auBeren Gelenkkorper 71/1 ist durch in spha- 
rischen Bahnen gefiihrte, sowie in einem Kafig 78 gefaB- 
te Kugeln 79 hergestellt, wobei die spharischen Bahnen 
durch entsprechende Nuten 80 im auBeren Gelenkkor- 
per 71/1 und 81 am inneren Gelenkkttrper 77 gegeben 5 
sind. 

Die Triebwelle 55 fiihrt auBerhalb des Arbeitszylin- 
ders 53 mit einem formstabilen, relativ kurzbauenden 
Wellenabschnitt 82 zum AnschluBbereich fur den inne- 
ren Gelenkkorper 77 des Gleichlaufgelenkes hin und ist 10 
dort durchmessermaBig nochmals verstarkt durch einen 
Bund 83 mit kegliger Anlageflache 84. Dieser AnschluB- 
bereich der Triebwelle 55 fur den inneren Gelenkkorper 
des Gleichlaufgelenkes bildet in gleicher Weise wie je- 
ner (15) gemaB Fig. 1 den wichtigsten Teil des erfin- 15 
dungsgemaBen Gleichlaufgelenkes. Ebenso wie im Fall 
gemaB Fig. 1 ist im Fall gemiiB Fig. 2, 3 an die keglige 
Anlageflache 84 der uber FormschluBorgane 85, 86 ver- 
drehungsgesichert auf einem Triebwellen-Zapfenteil 87 
sitzende innere Gelenkkorper 77 mit einer entspre- 20 
chend angepaBten Ansenkbohrung 88 unter Einwirkung 
einer andernendes angreifenden, auf einen Triebwellen- 
Gewindezapfen 89 losbar aufgeschraubten Spannmut- 
ter 90 angepreBt. Die FormschluBorgane 85, 86 konnen, 
wie gezeigt, durch eine Keilverzahnung 85 am Triebwel- 25 
len-Zapfenteil 87 und entsprechende Nuten 86 in der 
Durchgangsbohrung des inneren Gelenkkorpers 77 rea- 
lisiert sein. 

Die Triebwelle 55 ist im dargestellten Ausfiihrungs- 
beispiel durch Wellenabschnitte 91, 92 in entsprechen- '30 
den Bohrungsabschnitten der Durchgangsbohrung 93 
des Arbeitszylinders 53 koaxial in Bezug auf die Rota- 
tionsachse zentriert. Fiir die verdrehsichere Verbindung 
sorgt ein zwischen den Wellenabschnitten 91, 92 gege- 
bener Wellenabschnitt 94, der hier, mit einer Keilver- 35 
zahnung 95 versehen, in entsprechende Keilnuten 96 
eines Bohrungsabschnittes der Durchgangsbohrung 93 
eingreift. Alternativ zu dieser Anordnung konnte die 
Triebwelle 55 jedoch auch einstuckig mit dem Arbeits- 
zylinder 53 ausgebildet sein. Die gezeigte Anordnung 40 
jedoch ermoglicht demgegenuber eine einfache Monta- 
ge und — soweit notwendig — Demontage aller Trieb- 
werksteile. 

Zur Bereitstellung eines groBen Schwenkwinkels sind 
auch hier wie im Fall gemaB Fig. 1 in den Bund 83 an der 45 
Triebwelle 55, von dessen kegliger Anlageflache 84 her, 
die die Kugeln 79 fiihrenden Nuten 81 des inneren Ge- 
lenkkorpers 77 fortsetzende und ein Eintauchen der Ku- 
geln in den Bereich des Bundes 83 (so wie in Fig. 3 
gestrichelt dargestellt) ermoglichende Mulden 97 einge- 50 
formt. 

Diese Ausgestaltung der Triebwelle 55 mit zugehori- 
ger Anbringung und Ausbildung des Gleichlaufgelenkes 
72 im Sinne der Erfindung erlauben es wegen der sehr 
robusten Ausfiihrung, daB in dieser so ausgestatteten 55 
Axiaikoibenmaschine sehr hohe Drucke sicher be- 
herrscht und sehr hohe Drehmomente iibertragen wer- 
den konnen. Da die Triebwelle 55 ein echtes tragendes 
Bauteil bildet, ist ein vibrationsarmer, damit auch ge- 
rauscharmer Lauf der rotierenden Triebwerksteile mit 60 
hoher Lebensdauerderselben sichergestellt. 

Patentanspriiche 

1. Gleichlaufgelenk zur Momentenubertragung 65 
zwischen zwei Triebstrangteilen, von denen eines 
an einem Antrieb angeschlossen ist. wobei ein au- 
Berer Gelenkkorper am einen Triebstrangteil an- 
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geordnet, ein innerer Gelenkkorper losbar am an- 
deren Triebstrangteil verdrehungsgesichert befe- 
stigt und die Antriebsverbindung zwischen innerem 
und auflerem Gelenkkorper durch in spharischen 
Bahnen gefuhrte, in einem Kafig gefaBte Kugeln, 
hergestellt ist, dadurch gekennzeichnet, daB das 
den inneren Gelenkkorper (11; 77) aufnehmende 
Triebstrangteil (3, 55) zum AnschluBbereich fur 
letzteren hin durchmessermaBig verstarkt und mit 
einem Bund (15, 83) mit kegliger Anlageflache (16, 
84) versehen ist, gegen die der innere, uber Form- 
schluBorgane verdrehungsgesichert auf einem La- 
gerzapfen (13, 87) des Triebstrangteiles (3, 55) sit- 
zende Gelenkkorper (11, 77) mit einer entspre- 
chend angepaBten Ansenkbohrung (14, 88) unter 
Einwirkung einer andernendes angreifenden, auf 
einen Gewindezapfen (17, 89) des Triebstrangteiles 
(3, 55) ltisbar aufgeschraubten Spannmutter (18, 90) 
angepreBt ist. 

2. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zur Bereitstellung eines erhoh- 
ten Beugungswinkels zwischen den beiden Triebs- 
trangteilen (2, 71 bzw. 3, 55) in den Bund (15, 83), 
von dessen kegliger Anlageflache (16, 84) her, die 
die Kugeln (23, 79) fiihrenden Nuten (19, 81) des 
inneren Gelenkkorpers (It, 77) fortsetzende und 
ein Eintauchen der Kugeln in dem Bereich des Bun- 
des (15, 83) ermoglichende Mulden (27, 97) einge- 
formt sind, deren Kontur entweder kugelabschnitt- 
formig ist, bzw., wenn die Mulden (27, 97) in Form 
von Nuten realisiert sind, deren Nutboden einem 
Kreisbogen entsprechend dem Radius der Kugeln 
folgend ausgebildet sind. 

3. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der innere Gelenkkorper (1 1, 77) 
uber eine koaxiale, mit einer Keilverzahnung verse- 
hene Innendurchgangsbohrung auf dem mit ent- 
sprechenden Keilnuten versehenen Lagerzapfen 
(13, 87) des Triebstrangteiles (3, 55) verdrehungsge- 
sichert angeordnet ist. 

4. Gleichlaufgelenk nach den vorhergehenden An- 
spruchen, zur Anwendung zwischen einer angetrie- 
benen Welle (erstes Triebstrangteil) und einer an- 
zutreibenden Welle (zweites Triebstrangteil) eines 
Triebstranges eines Kraftfahrzeuges, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der auBere Gelenkkorper (4) 
uber zentrierende Mittel (9, 10) am endseitig ent- 
sprechend ausgebildeten einen reibstrangteil - 
Welle (2) — angeflanscht der innere Gelenkkorper 
(11) dagegen an der das andere Triebstrangteil bil- 
denden Welle (3) angeordnet ist, und daB das 
Gleichlaufgelenk (1) nach auBen durch formstabile, 
die Beugung der Wellen (2, 3) nicht behindernde 
Organe (28, 35, 36, 37, 38) abgedichtet ist (Fig. I ). 

5. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der auBere Gelenkkorper (4) ei- 
ne in seinen Innenraum ausmiindende koaxiale 
Durchgangsbohrung (30, 34) aufweist, deren klein- 
ster Innendurchmesser so groB ist, daB hierdurch 
die den inneren Gelenkkorper (11) arretierende 
Spannmutter (18) ungehindert aus- bzw. einbaubar 
ist. 

6. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der auBere Gelenkkorper (4) mit 
einer koaxialen Zentrierbohrung (9) auf einem Zen- 
trieransatz (10) an der Stirnseite der Welle (2) zen- 
triert und mit einem Flansch (6) an einem entspre- 
chend an der Welle (2) ausgebildeten Flansch (7) 
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angeflanscht sowie uber Schrauben (8) mit letzte- " 
rem verdrehungsgesichert, aber losbar verbunden 
ist. 

7. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Innenraum des auBeren Ge- 5 
lenkkorpers (4) zur Welle (2) hin durch eine in die 
Durchgangsbohrung (30) eingesetzte und sich dort 
stirnseitig an der AuBenflache (31) eines Bundes 
(32) abstiitzende, durch einen Sicherungsring (33) in 
Einbaulage gehaltene Dichtungsscheibe (28) mit in 10 
einer auBeren Ringnut eingesetztem Dichtungsring 
(29) abgedichtet ist. 

8. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zur AuBenabdeckung des 
Gleichlaufgelenkes (1) ein glockenformiger Ab- 15 
decktopf (35) und ein auBerer Abdeckring (36) mit 
zwei endseitig gefaBten Dichtungsringen (37, 38) 
vorgesehen sind. 

9. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, cjaB sowohl der Abdecktopf (35) als 20 
auch der Abdeckring (36) in sich formstabil sind 
und aus Metall oder geeignetem ICunststoffmateri- 

al bestehen. 

10. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Abdecktopf (35) mit einem 25 
hohlzylindrischen Hals (39) am AuBenumfang der 
Welle (2) an einem dortigen Wellenabschnitt (51) 
und am Obergang (40) zum durchmessergroBeren 
Wellenabschnitt (41) abgestQtzt und dort, koaxial 
zentriert, durch KraftschluB gehalten ist, daB der 30 
Abdecktopf (35) ferner an seinem gegenuberlie- 
genden freien Endbereich (42) mit geringem radia- 
len Abstand den auBeren freien Endbereich (43) des 
auBeren Gelenkkdrpers (4) auBen Ubergreift, und 
daB der Abdecktopf (35) mit der AuBenflache (47) 35 
seines glockenfbrmigen Teilbereiches eine Gleit- 
bahn fur den sich darauf abstutzenden, im Abdeck- 
ring (36) gefaBten Dichtungsring (38) bildet. 

11. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 10, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Abdeckring (36) mit gerin- 40 
gem radialen Abstand beidseitig axial weit daruber 
hinaus die Oberdeckungszone (42, 43) von auBerem 
Gelenkkorper (4) und Abdecktopf (35) uberdeckt 
und auBerdem an jedem axialen Ende mit einem 
Haltering (44, 45) versehen ist, an dessen Innenseite 45 
der zugeordnete Dichtungsring (37 bzw. 38) anliegt, 
von denen der eine mit wenigstens einer Dichtlippe 
gleitend auf der spharischen AuBenflache (46) des 
auBeren Gelenkkorpers (4), der andere auf der 
spharischen AuBenflache (47) des Abdecktopfes 50 
(35) mit wenigstens einer Dichtlippe gleitend abge- 
stQtzt ist. 

12. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 11, dadurch 
gekennzeichnet, daB innen am Abdeckring (36) un- 
mittelbar vor dem Dichtungsring (37) ein radial ein- 55 
warts gerichteter Anschlagring (48) vorgesehen ist, 
der beim Beugen der beiden Wellen (2, 3) dann, 
wenn der Abdecktopf (35) mit seiner auBeren Stirn- 
flache (49) an ihm anschlagt, den Schwenkwinkel 
des Abdeckringes (36) auf die Halfte des maximalen 60 
Gelenk-Beugungswinkels begrenzt. 

13. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Abdeckring (36) auflen mit 
zur Warmeabfuhrung dienenden Kuhlrippen (50) 
versehen ist. 65 

14. Gleichlaufgelenk nach den Anspruchen 1 bis 3, 
gekennzeichnet durch dessen Anwendung in einer 

, hydrostatischen Axial-Kolbenmaschine des 



Schragscheibentyps, deren Schwenkscheibe (59) im 
Gehause (52, 56) verschwenkbar gelagert, ferner 
uber eine Pleuel-Stellkolben-Anordnung (62, 64; 63, 
65) von Stellzylindern (60, 61) aus hydraulisch nei- 
gungsveranderbar und auBerdem uber Lager (68, 
69, 70) an einem das eine Triebstrangteil bildenden 
Pleuelfuhrungsring (71) abgestQtzt ist, an dem die 
Pleuel (74) von in Zylindern (75) des drehbar im 
Gehause (52, 56) gelagerten, von einer das andere 
Triebstrangteil bildenden Triebwelle (55) angetrie- 
benen Arbeitszylinders (53) angelenkt sind und der 
schwingbeweglich uber das Gleichlaufgelenk (72) 
mit der drehfest mit dem Arbeitszylinder (53) ge- 
koppelten Triebwelle (55) verbunden ist, wobei 
letztere mit einem formstabilen Wellenabschnitt 
(82) zum AnschluBbereich fur den inneren Gelenk- 
korper (77) des Gleichlaufgelenkes (72) hinfuhrt 
und dort durchmessermaBig durch den Bund (83) 
mit kegliger Anlageflache (84) verstarkt ist, gegen 
die der Qber FormschluBorgane (85, 86) verdre- 
hungsgesichert auf einem Triebwellenzapfenteil 
(87) sitzende innere Gelenkkorper (77) mit seiner 
entsprechend angepaflten Ansenkbohrung (88) un- 
ter Einwirkung der andernendes angreifenden, auf 
einem Triebwellen-Gewindezapfen (89) losbar auf- 
geschraubten Spannmutter (90) angepreBt ist. 

15. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 14, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Pleuelfuhrungsring (71) 
einstiickig mit dem auBeren Gelenkkorper (71/1) 
des Gleichlaufgelenkes (72) ausgebildet ist. 

16. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 14, dadurch 
gekennzeichnet, daB zur Bereitstellung eines er- 
hohten Schwenkwinkels fur den Pleuelfuhrungs- 
ring (71) in den Bund (83) an der Triebwelle (55), 
von dessen kegliger Anlageflache (84) her, die die 
Kugeln (79) fuhrenden Nuten (81) des inneren Ge- 
lenkkorpers (77) fortsetzende und ein Eintauchen 
der Kugeln (79) in den Bereich des Bundes (83) 
ermdglichenden Mulden (97) eingeformt sind. 

17. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 14, dadurch 
gekennzeichnet, daB der innere Gelenkkdrper (77) 
uber seine koaxiale, mit Keilnuten (86) versehene 
Innendurchgangsbohrung auf dem mit einer ent- 
sprechenden Keiiverzahnung (85) versehenen 
Triebwellen-Zapfenteil (87) verdrehungsgesichert 
angeordnet ist. 

18. Gleichlaufgelenk nach Anspruch 14, dadurch 
gekennzeichnet, daB die koaxial im Arbeitszylinder 
(53) gefiihrte sowie mit diesem uber formschliissig 
ineinandergreifende Mittel (95, 96) verdrehungsge- 
sichert verbundene Triebwelle (55) im sich zwi- 
schen Bund (83) und Arbeitszylinder (53) erstrek- 
kendenTriebwellenabschnitt(82) reiativ kurz baut. 
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